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- Grupo de Pesquisa da UFPR
- Existe desde 1996
- Conta com aproximadamente 20 alunos (mestrado e doutorado)
- As areas de pesquisa do IMAGO sao:
- Preservacao digital em 3D
- Tecnologias assistivas
- Analise de Faces
- Biometria



Tecnologias Assistivas

Suporte a pessoas com comprometimento da fala e
1 movimento através de comunicacao gestual.

Treinamento e A =tk S
Reconhecimento de Expressoes Faciais em Autistas | Biometria Neonatal
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Objetivo:

- Desenvolver um sistema para analise de emoc¢oes
de motoristas e passageiros em situacoes reais de
motoristas, que produza relatorios que possam ser
utilizados para que o proprio motoristas entenda suas
emoc¢oes enquanto dirige e também por psicologos e
especialistas que possam auxiliar o motorista caso ele
apresente emoc¢oes negativas enquanto dirige.



“rincipails motivos para reprovacao na prova pra

Emocgoes:
) Medo, ansiedade, nervosismo, ...




Os pesquisadores calcularam o aumento
do risco de acidentes em atividades
paralelas na direcdo do veiculo:

Falar ao telefone 2.2 vezes

Ajustar a temperatura 2,3 vezes
Cansaco 3,4 vezes

Digitar textos no celular 6,1 vezes
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Detalhes do sistema:

e Trés cameras:
Uma virada para frente do carro

Uma frontal para o motorista

Uma frontal para o instrutor
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Detalhes do sistema:

* A partir das imagens e dados capturados, as emocoes vao ser
sumarizadas na forma de relatorios.

 Aimagem frontal do carro e a imagem do instrutor vao ajudar a
autoescola a entender a causa das emocoes do motorista e
assim buscar formas de auxiliar ao motorista.



Detalhes do sistema:

* Vamos gravar os dados durante uma aula pratica de direcao na
autoescola, entao nao impacta em nenhum gasto ou despesa
adicional.
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Detalhes da participacao:

e Os dados (imagens, videos e relatorios) para
ninguém. Vao ser usados apenas utilizados para os fins de
pesquisa (produzir uma ferramenta que produza os relatdrios);

* A participacao , €aso vocé aceite participar, nos
assinamos um termo nos comprometendo a nao divulgar os
dados.

* Nos vamos divulgar os resultado do trabalho? Sim, mas apenas as
ferramenta desenvolvida e nao os dados dos participantes.
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Outras instituicoes que desenvolvem pesquisas similares:

- I— imperial Collegepl L\ B A/
WARWICK

Massachusetts - USA Londres - Inglaterra niversitat Autonoma

THE UNIVERSITY CF WARWICK

Warwick - InIatrra

TUTI

TECHNISCHE

» ; UNIVERSITAT
CARL VON OSSIETZKY et s MUNCHEN

g I:_l :)VEENRBS :JTRA(-;I- Washington - USA Sichuan - China  Munique - Alemanha

.'AWAHARLAL NEHRU UNIVERSITY

Nova Deli - india Oviedo - Espanha Daegu — Coréia do Sul




Diferenciais do nosso projeto:

* Foco em estudantes para a prova pratica — CNH;
* Foco em motoristas com medo de dirigir;

 Acompanhamento psicologico; e
* Além das emocoes, nos vamos tentar encontrar o foco das emocoes.
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